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Abstract of EP 0552578 (A1) 
Device making it possible to remove the surgical 
cement from a femur in orthopaedics while 
minimising the risks of damage to the latter. It 
consists of a half-frame (2) having an opening 
receiving the reducing sleeve guiding the various 
tools (21-23-24). The said tools are five in number: a 
breaking tool (two sizes), three lips with apical angle 
120 DEG , three reamers (two sizes), three lips of 
diameter 12 mm, 14 mm and 16 mm, and a finishing 
tool having small triangular teeth acting as a rasp. 
The frame is fixed on the femoral diaphysis by 
means of a symmetrical collet chuck, and it retains 
two movements in two orthogonal planes (frontal 
plane and sagittal plane). Thus, the guided tool can 
work in selected directions converging towards a 
point on the diaphysial shaft.; The device according 
to the invention is intended in particular for the 
removal of cement when replacing a prosthesis in 
orthopaedics. 
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Description 

La pr£sente invention concerne un extracteur de 
ciment chirurgical en orthopedie conforme au pream- 
buie de fa revendication 1 . 

Le document DE-A-30 18 491 decrlt un dispositif 
pour retirer le ciment chirurgical d'un femur en orthope- 
die. Ce dispositif possede un demi-cadre (Figure 1) 
comportant sur une de ses extremites un orifice qui per- 
met le guidage d'outils dans un volume conique dont la 
base est la partie superieure du femur et dont le som- 
met est centre" k une distance adaptee sur I'axe diaphy- 
saire. 

Le retrait du ciment dans le femur est traditionnelle- 
ment effectue selon trois modes opSratoires : 

A Paide d'instruments classiques le chirurgien 
(ciseaux longs, crochets) sculpte le ciment progres- 
sive-ment jusqu*& i'obtention de la forme souhaifee. 
Les problemes essentiels sont la duree de Pop6ra- 
tion et le risque de perforation du femur. 
A Paide d'un cadre f ix6, parallelement k la diaphyse, 
avec deux pinces sur le femur et permettant de rea- 
liser un pergage dans le fburreau de ciment. L'outil 
utilise est une meche de pergage ciassique. Les 
problemes resultant de cette methode sont : 

Le centrage de l'outil est obligatoirement rea- 
lise par rapport aux deux pinces et non par rap- 
port k I'axe diaphysaire femoral interne. 
En fin de pergage il se pro6u\t un risque de vis- 
sage de la meche dans les derniers millimetres 
de ciment, ce qui risque de deferiorer le femur. 
Cet appareii permet de realiser un alesage 
cylindrique alors que la diaphyse realise plutdt 
un cone ouvert vers le sommet du femur. 

A I'aide d'une frais pneumatique tournant k tres 
haute Vitesse (du type frais de dentiste). Le pro- 
bleme est un guidage visuel de la fraise et done un 
risque de traverser le femur radialement. 

Le dispositif selon Pinvention est conforme & la par- 
tie caracferisante de (a revendication 1 et permet de 
remeclier k ces inconv6nients. II cornporte en effet selon 
une premiere caracferistique un demi cadre presentant 
un orifice, sur son plus petit cflfe, par lequel est Irrtroduit 
un ensemble comportant un reducteur, servant k guider 
l'outil, et l'outil lui mSme (chaque outil est muni de son 
guide). Cet ensemble est solidarise avec le demi cadre so 
par Pintermediaire d'un bloqueur. Ainsi l'outil est guide 
par rapport au demi cadre, celui-ci permet de position- 
ner les outils a tout endroit de la diaphyse et de la m6ta- 
physe grfice a deux mobilifes du demi cadre par rapport 
au femur. D'autre part le demi cadre possede un orifice, ss 
sur son grand cdte, par lequel il s'articule gr&ce k une 
liaison spherique k doigt sur une pince k serrage sym§- 
trique k 10cm sur une perpendicuiaire k I'axe diaphy- 
saire. L'ensemble vient se fixer et se positionner sur la 



diaphyse femorale k environ 20cm du grand trochanter 
par linterm&Jiaire d'encoches. L'ensemble ainsi posi- 
ttonnd possede deux mobilifes dans deux plans ortho- 
gonaux (plan frontal et sagittal). L'outil est guide mais la 
s direction de travail ainsi que Pavance sera determinee 
par le chirurgien en fonction d'une elude prealable des 
radiographies et au cours de Poperation entre deux pas- 
sages d'outils. Ainsi Pextremite de l'outil est centree par 
rapport k Paxe diaphysaire femoral quand il est compte- 
rs tement enfonce et de plus en plus libre au fur et k 
mesure que Pon remonte vers la partie superieure du 
femur. Enf in compte tenu du fait que le canal femoral 
possede une legere conicite dans sa partie metaphy- 
saire : on utilisera tout d'abord un outil de defongage de 
is diametre 10mm deux tattles trois levres ayant un angle 
au sommet de 120° permettant de percer le foureau de 
ciment, ensuite on utilise des alesoirs deux failles trois 
levres de diametre 12mm, 14mm et 16mm que Pon gui- 
dera en fonction de I'anatomie du femur.dans la partie 
20 finale de grande conicife on utilise le diametre 16mm 
tout en ayant des mouvements circulates dans des 
plans paralleles , enf in pour retirer les coins de ciment 
restart on utilise un dernier outil de forme tronc conique 
k sa partie distale et posskJant des dents triangulaires 
25 permettant de rfiper le ciment restart. La surface stride 
ainsi obtenue permet une meilleure adhesion du nou- 
veau ciment . 

Selon des modes particuliers de realisation: 

30 _ La liaison sprferique k doigt du demi cadre et de la 
pince peut §tre reaiis6e au niveau de I'axe femoral 
afin d'eviter le l£ger defaut de centrage dQ k 
Pexcentration de 10 cm de Pandiculation par rapport 
k Paxe diaphysaire. 
35 _ La liaison spherique k doigt peut etre realisee par 
deux liaisons pivots dont Paxe de Pune d'entre eiles 
est situe k 10 cm sur une perpendicuiaire k Paxe 
diaphysaire permettant un mouvement de rotation 
dans le plan frontal et Paxe de la seconde se situe 
sur Paxe diaphysaire permettant un mouvement de 
rotation dans le plan sagital en evitant ainsi le petit 
d6faut de centrage. 

Le r6ducteur peut etre le demi cadre lui-m§me. 
L'arr§t en rotation et en translation du reducteur 
peut etre realise par un serrage radial. 
L'arrSt en rotation et en translation du reducteur 
peut §tre realise par un systeme k billes et ressorts. 
Le femur etant parfois tres dissym&rique on peut 
avoir des calles rapportees k la place des clips. 
Un seul des trois outils spScifiques peut etre utilise. 

Les dessins annexes illustrent Pinvention: 

la figure 1 represente en vue de face ,de dessus et 
de droite le dispositif selon Pinvention. 
la figure 14 reprSsesente une perspective du dispo- 
sitif selon Pinvention. 

les figures 2 & 13 repr6sentent des pieces particu- 
lieres de I'invention. 
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En reference a ces dessinsje dispositlf comports 
un demi cadre (2) muni de deux branches dissymetri- 
ques orthogonales.Sur la branche la plus courts Is demi 
cadre (2) possede un alesage qui recoit le reducteur (4) 
muni d'une colleretts venant en butee sur le demi cadre 5 

(2) .Ce reducteur (4) est arrets en translation et en rota- 
tion par un bloqueur (3) venant perpendiculairemerrt a 
I'alesage s'enciiqueter dans I'un des quatres trous reali- 
ses a 90° sur le pourtour du reducteur (4) .Ce bloqueur 

(3) est maintenu enclench§ grace a un ressort (6) qui w 
exerce un effort sur celui-ci et qui est maintenu sur son 
autre extremity dans I'axe du bloqueur (3) par le vissage 

de la poignee (7) .Le bloqueur (3) peut etre retire par 
une action du pouce sur le bouton (5) qui est perpendi- 
culaire a I'axe de celui-ci et qui entraine un effort oppose 15 
a celui exerci par le ressort (6) et done un retrait du blo- 
queur (3) par rapport au reducteur (4).Le reducteur (4) 
est d'autre part muni d'un outil soit de defoncage ((23) 
Deux tallies trois levres ayant un angle au sommet de 
^) 120°) soit a ateser ((21) deux tallies trois levres)) soit de 20 

finition ((24) Muni de pointes triangulaires permettant 
de raper les coins de ciment restant).Sur la plus grande 
branche du demi cadre se trouve un orifice par lequel 
est articule le demi cadre (2) au bloc central (19).Cette 
articulation etant une articulation spherique a doigt , ce 25 
qui permet deux mouvements de rotation. Pour I'assem- 
blage on utilise une vis (9) passant dans le bloc (19) sur 
laquelle if a et6 prealablement entile un ressort (8) et du 
cot6 du demi cadre (2) on utilise un tirant (18) sur lequel 
on a enfile le patin (1) de frottement ayant une forme 30 
arrondie permettant le mouvement du demi cadre (2), le 
serrage du tirant (1 8) sur la vis (9) realise la liaison, le 
ressort (8) servant de tarrage a I'effbrt de liaison et lais- 
sant ainsi la rotation autour de I'axe de I'assemblage et 
la rotation par rapport a I'axe de pivotement possi- 35 
ble.Sur ce meme bloc (19) viennent se fixer en liaison 
pivot les deux mors de pince (14-13) par les axes (17) 
sur les faces laterales qui sont obliques et permettent 
ainsi le mouvement des mors (13-14) .L'ecartementdes 
mors (13-14) est realise par un ressort (15) guid6 sur 40 
) une goupille (16) f ix6 sur le mors droit (1 4) et libre dans 

un trou oblong sur le mors gauche (13) ,cet ensemble 
se situant sous I'axe de rotation des mors (13-14) .Le 
serrage des mors (13-14) est realise dans la partie 
superieure par une molette (12) munie d'une partie cen- 45 
trale moletee , cote mors droit (14) un filetage a gauche 
et cote mors gauche (13) un filetage a droite. Cette 
molette (12) se visse sur deux ecrous demi-cylindriques 
(10-11) pouvant pivoter par rapport aux mors (13-14) 
lors du serrage et restent ainsi coaxial a la vis de la 50 
molette (12). De plus la partie centrale de la molette 
(12) est guidee dans une rainure sur la partie supe- 
rieure du bloc central (19) on obtient un serrage sym6- 
trique parfaitement controte.Enf in sur les extremes de 
la molette (12), etant realises des carres , une cle (20) S5 
permet d'achever ie serrage de la molette (12) en utili- 
sant ie principe du bras de levier qui permet d'obtenir un 
effort de serrage important alors que I'effort de Tutilisa- 
tsur est moins important. Dans certains cas le femur 



etant dissymetrique il est necessaire d'utiliser un clip 
(22) guid6 sur le mors permettant de caler i'ecrou droit 
(1 0) ou I'ecrou gauche (1 1) par rapport au mors droit ou 
au mors gauche (13-14) pour centrer I'outil par rapport 
a I'axe diaphysaire (le clips se metarrt sur le mors 
oppose a la ligne apre). 

Le dispositlf selon I'invention est particulierement 
destine au retrait du ciment en orthopedie. 

Revendlcatlons 

1. Dispositif pour retirer le ciment chirurgical d'un 
femur en orthopedie, le dispositif possedant un 
demi-cadre (2) avec deux extremites, le demi-cadre 
(2) possedant sur une des extremites un orifice 
avec un axe, cet orifice permettant le guidage 
d'outils (21, 23, 24) le long de I'axe de I'orifice dans 
un volume conique dont la base est la partie supe- 
rieure du femur et dont ie sommet est centr6 a une 
distance adaptee sur i'axe diaphysaire, caracterise 
en ce que le demi-cadre (2) est H6 et articute a son 
autre extremite a une pince a serrage symetrique 
venant se fixer sur le femur, cette articulation etant 
une articulation spherique a doigt qui conserve au 
demi-cadre (2), par rapport a la pince, deux mobili- 
tes dans deux plans orthogonaux, le plan frontal et 
le plan sagittal, la pince etant former d'un bloc cen- 
tral (19) recevant deux mors (13, 14) en pivot par 
rapport a celui-ci par I'intermediaire d'axes (17) 
dont le serrage est effectue par un systeme molette 
(12) ecrous (10, 11). 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracterise en 
ce que la liaison spherique a doigt entre le corps de 
pince (19) et ie demi-cadre (2) est realisee a 10cm 
sur une perpendiculaire a I'axe de I'orifice. 

3. Dispositif selon la revendication 1, caracteris6 en 
ce que la liaison spherique a doigt entre le corps de 
pince (19) et le demi-cadre (2) est realised par une 
articulation a deux mobiles, dans le plan sagittal et 
le plan frontal, centred parallele a I'axe de I'orifice. 

4. Dispositif selon la revendication 1, caracterise en 
ce que la liaison spherique a doigt est decomposee 
en deux liaisons pivots dont I'axe de Tune est a 
10cm sur une perpendiculaire a I'axe de I'orifice 
permettant la mobility dans le plan frontal et dont 
I'autre a un axe parallele a I'axe de I'orifice, permet- 
tant la mobilite dans le plan sagittal. 

5. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce que le guidage 
des outiis (21, 23, 24) est realise par un reducteur 
en bronze (4). 

6. Dispositif selon la revendication 5, caracterise en 
ce que ('arret en rotation et en translation du reduc- 
teur est realise par un bloqueur (3. 5) ou par un ser- 
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rage radial ou par un systems automatique a billes 
et ressorls. 

7. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce qu'il comporte s 
un outil specifique (23) de defoncage ayant un 
angle au sommetde 120°, de diametre 10mm. 

8. Dispositif selon la revendication 7, caracterise en 

ce qu'il comporte un outil specifique d'alesage (21), 10 
de diametre 12mm, 14mm ou 16mm. 

9. Dispositif selon la revendication 8, caracterise en 
ce qu'il comporte un outil specifique (24) de ftnition 

a extremity distale tronconique muni de petites is 
dents triangulaires. 

10. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions 6 a 8, caracterise en ce qu'il comporte un seul 

) desdits outils specif iques (21 , 23, 24). 20 

11. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce que des clips 
(22) sont positionnes sur les bras de la pince (1 3- 

14) afin de corriger un defaut de coaxialite entre 25 
I'axe diaphysaire interne et I'axe de la pince. 



10 cm on a perpendicular to the axis of the orifice. 

3. Device according to Claim 1, characterised in that 
the ball and socket joint with a pin between the 
clamp body (19) and the half frame (2) is formed by 
a hinge with two mobilities, in the sagittal plane and 
the frontal plane, centred parallel to the axis of the 
orifice. 

4. Device according to Claim 1, characterised in that 
the ball and socket joint with a pin is divided up into 
two pivoting joints, the axis of one of them being at 
10 cm on a perpendicular to the axis of the orifice, 
permitting the mobility in the frontal plane, and the 
other of them having an axis parallel to the axis of 
the orifice, permitting the mobility in the sagittal 
plane. 

5. Device according to any one of the preceding 
claims, characterized in that the instruments (21 , 
23, 24) are guided by a bronze reducer (4). 

6. Device according to Claim 5, characterized in that 
the reducer is stopped in rotation and translation by 
a blocking mechanism (3, 5) or by radial clamping 
or by an automatic ball and spring system. 
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12. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions 1 a 9, caracterise en ce que des cales sont 
positionnees sur les mors (13, 14) de la pince afin 30 
de corriger un defaut de coaxialite entre I'axe 
diaphysaire interne et I'axe de la pince. 

Claims 

35 

1. Device for removing the surgical cement from a 
femur in orthopaedics, the device having a half 
frame (2) with two ends, the half frame (2) having, 
on one of the ends, an orifice with an axis, this ori- 
fice allowing instruments (21, 23, 24) to be guided 40 
along the axis of the orifice in a conical volume 
whose base is the upper part of the femur and 
whose vertex is centred at a suitable distance on 
the diaphyseal axis, characterised in that the half 
frame (2), at its other end, is joined to and hinged 45 
on a symmetrical gripping clamp which fixes on the 
femur, this hinge being a ball and socket hinge with 

a pin which retains for the half frame (2), with 
respect to the clamp, two mobilities in two orthogo- 
nal planes, the frontal plane and the sagittal plane, so 
the clamp being formed by a central block (19) 
receiving two jaws (1 3, 1 4) which pivot with respect 
to the latter by way of pins (17), the clamping of 
which is effected by a system of knurled wheel (12) 
and nuts (10, 11). 55 

2. Device according to Claim 1, characterised in that 
the bail and socket joint with a pin between the 
clamp body (19) and the half frame (2) is formed at 



7. Device according to any one of the preceding 
claims, characterized in that it includes a specific 
breaking instrument (23) having a vortex angle of 
120°, and a diameter of 10 mm. 

8. Device according to Claim 7, characterized in that it 
includes a specific boring instrument (21), with a 
diameter of 12 mm, 14 mm or 1 6 mm. 

9. Device according to Claim 8, characterized in that it 
includes a specific finishing instrument (24) with a 
frustoconical distal and equipped with small trian- 
gular teeth. 

10. Device according to any one of Claims 6 to 8, char- 
acterised in that it includes only one of the said spe- 
cific instruments (21, 23, 24). 

11. Device according to any one of the preceding 
claims, characterised in that clips (22) are posi- 
tioned on the arms of the clamp (1 3-1 4) in order to 
correct an error in coaxiality between the internal 
diaphyseal axis and the axis of the clamp. 

12. Device according to any one of Claims 1 to 9, char- 
acterized in that wedges are positioned on the jaws 
(13, 14) of the clamp in order to correct an error in 
coaxiality between the internal diaphyseal axis and 
the axis of the clamp. 
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PatentansprGche 



Beweglichkeit in der sagittalen Ebene herzustellen. 



1. Vorrichtung zum Entfemen von chirurgischem 
Zement aus einem Oberschenkelknochen in der 
Orthop&die, welche einen Halbrahmen (2) mit zwei s 
Endabschnltten aufweist und dieser Halbrahmen 
(2) an einem seiner Endabschnitte, eine Offnung 
mit einer Achse aufweist, welche die FOhrung von 
Werkzeugen (21, 23, 24) entlang der Achse der 
Offnung in einem konischen Volumen ermOgiicht, w 
dessen Basis der obere Teil des Oberschenkelkno- 
chens ist und dessen Spitze in einem geeigneten 
Abstand auf der Achse der Diaphyse zentriert ist, 
dadurch gekennzeichnet, daB 
der Halbrahmen (2) mit seinem anderen Endab- is 
schnitt an gelenkig mit einer symmetrischen 
Spannzange verbunden ist, welche an dem Ober- 
schenkelknochen befestigt wird, und dadurch, daB 
dieses Gelenk ein kugetfOrmiges Gelenk mit einem 
Stellfinger ist, welcher dem Halbrahmen (2) gegen- 20 
Qber der Spannzange zwei Bewegungsmdglichkei- 
ten in zwei orthogonalen Ebenen verleiht, das 
heiBt, in der frontalen Ebene und der sagittalen 
Ebene, und dadurch, daB die Spannzange aus 
einem zentralen Block (19) mit zwei beweglichen 25 
Spannbacken (13, 14) besteht, welche gegenOber 
dem zentralen Block (19) mit Hiffe von Achsen (17) 
verschwenkt werden kOnnen, die mit Hilfe eines 
Systems aus Randelradern (12) und Muttem (10, 
1 1) festgezogen werden konnen. 30 



5. Vorrichtung nach einem der vorausgegangen 
Anspruche, 

dadurch gekennzeichnet, daB 

die FOhrung der Werkzeuge (21, 23, 24) mit Hilfe 

eines ReduzierstDckes aus Bronze (4) durchgefuhrt 

wird. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB 

die Arretierung gegen Rotation und Translation des 
ReduzierstDckes mit Hilfe einer Sperre (3, 5), oder 
durch radiale Verspannung oder mit Hilfe eines 
automatischen Systems mit Kugeln und Federn 
sichergestellt.wird. 

7. Vorrichtung nach einem der vorausgegangenen 
Anspruche, 

dadurch gekennzeichnet, daB 

sie ein spezielles Frfiswerkzeug (23) mit einem 
Winkel an der Spitze von 120° und einem Durch- 
messer von 10 mm enthait. 



2. Vorrichtung nach Anspruch 1 , 
dadurch gekennzeichnet, daB 

das mit einem Stellfinger versehene kugelformige 
Gelenk zwischen dem KOrper der Spannzange (1 9) 35 
und dem Halbrahmen (2) in einem Abstand von 10 
cm auf einer Senkrechten zu der Achse der Off- 
nung angeordnet wird. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 , 40 
dadurch gekennzeichnet, daB 

das mit einem Stellfinger versehene kugelfOrmige 
Gelenk zwischen dem KOrper der Spannzange (19) 
und dem Halbrahmen mit Hilfe einer Anlenkung mit 
zwei BewegungsmOglichkeiten in der sagittalen 45 
und der frontalen Ebene hergesteift wird und daB 
diese Anlenkung parallel zur Achse der Offnung 
zentriert ist. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 1 , so 
dadurch gekennzeichnet, daB 

das mit einem Stellfinger versehene kugelfOrmige 
Gelenk in zwei Schwenkverblndungen unterteilt ist 
und die Achse der einen Verbindung in einem 
Abstand von 10 cm auf einer Senkrechten zur 55 
Achse der Offnung angeordnet ist, um dadurch die 
Beweglichkeit in der frontalen Ebene herzustellen, 
und daB die andere Verbindung eine parallel zur 
Achse der Offnung verlaufende Achse hat, um die 



8. Vorrichtung nach Anspruch 7, 
dadurch gekennzeichnet, daB 
sie ein spezielles Bohrwerkzeug (21) mit einem 
Durchmesser von 12 mm, 14 mm oder 16 mm auf- 
weist. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB 

sie ein spezielles Feinschiichtwerkzeug (24) mit 
einem distalen stumpfkegeligen Ende enthait, wel- 
ches mit Weinen dreieckigen Verzahnungen ausge- 
stattet ist. 

10. Vorrichtung nach einem der Anspruche 6 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB 

sie nur eines der speziellen Werkzeuge (21 , 23, 24) 
aufweist. 

11. Vorrichtung nach einem der vorausgegangenen 
Anspruche, 

dadurch gekennzeichnet, daB 
an den Griffen der Spannzange (13, 14) Krokodil- 
Wemmen (22) vorgesehen sind. um eine fehlerhafte 
Koaxialitat zwischen der inneren Achse der Dia- 
physe und der Achse der Spannzange korrigieren 
zu kOnnen. 

12. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 9, 
dadurch gekennzeichnet, daB 

an den Spannbacken (13, 14) der Spannzange 
Unterlegkeile vorgesehen sind, um eine fehlerhafte 
KoaxialMt zwischen der inneren Achse der Dia- 
physe und der Achse der Spannzange korrigieren 
zu kOnnen. 
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FIG 13 
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